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1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczeg6towe] specyfikacfhtécznej § wymagania dotyece wykonania i
odbioru robot zwjzanych przebudoyszybu windowego wraz z wymiamlzwigu w Szpitalu Rehabilitacyjnym
w Pokoju.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t ag@nych z:
— demontaem istniejcego dwigu,
— monta nowego dwigu,
przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt1.

1.4. Okreslenia podstawowe
Stosowane okitenia podstawowegszgodne z obowgzujagcymi, odpowiednimi polskimi normami.
1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakorob6t oraz ich zgodsé z Dokumentag Projektovy,
Specyfikacjami Technicznymi i poleceniami Inspektdladzoru.
Przekazanie Terenu Budowy - Inwestor w terminieedinym w umowie przekae Wykonawcy teren budowy
wraz z wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnyiministracyjnymi.
Zgodna¢ robot z kosztorysem i Specyfikacfrechniczg - zawarta w zamoéwieniu dokumentacja must by
uwazana za wzajemnie komplementarna i spojna wobedesi€lata robocizna i wszystkie materialy musz
spelig& wymagania podane w dokumentacji.
Zabezpieczenie terenu budowy - Wykonawca jest zodzamy zapewrdi bezpieczastwo na placu budowy i na
zewnytrz placu budowy:
- utrzymywa bezpieczne warunki pracy,
- ogtost rozpoczcie robot,
- utrzymywa tymczasowsrodki zabezpieczage na placu budowy.
Ochronasrodowiska w trakcie wykonywania robét - Wykonawcaisinby¢ w petni swiadomy wszystkich
przepisow dotyczych ochronyrodowiska i zapewdiich przestrzeganie.
Ochrona przeciwp@arowa - utrzymywanie odpowiedniego sfitz przeciwpagarowego na placu budowy oraz
zapewnianie przestrzegania przepisOw przeciapmvych.
Materiaty szkodliwe dla otoczenia - stosowanie makéw trwale zagrzajacych srodowisku jest zabronione.
Jezeli materiaty takie g narzucone w Specyfikacjach Technicznych, odpovieddas¢ spada na Zamawiajego.
Ochrona witasnai publicznej i prywatnej - Wykonawca jest odpowdedny za zabezpieczenie przed
uszkodzeniem w trakcie budowy wszystkich instalamjaz za informowanie osoby odpowiedzialnej o
ewentualnych uszkodzeniach.
Bezpieczéstwo i higiena pracy - spetnianie wymagaszystkich przepisow dotygzych bezpieczestwa ze
szczegoblnym uwzgtinieniem zdrowia i bezpiecastwa zatrudnionych pracownikéwgcknie z zapewnieniem
odpowiednich warunkéw pracy i sanitarnych przey cahs trwania robot.
Ochrona i utrzymanie robét - Wykonawca jest odpozalny za roboty i wszystkie materialy i sgirstosowane
od daty przejcia placu budowy do jej zakozenia.
Stosowanie si do prawa i innych przepiséw - Wykonawca musizmg/magania ustaw i przepiséw oraz
przestrzegaich stosowanie w czasie wykonywania robot.
Odbidr techniczny i przekazanie daytku - Wykonawca jest zobowzany do powiadomienia naspiie o dacie
rozpoczcia i planowanej dacie zakczenia robét.
Projekt organizacji robét wraz z towarzgsgmi dokumentami - przygotowanie dokumentow wchogizh w
sktad projektu organizacji robot.

2. MATERIALY

2.1. Materiaty podstawowe

Dzwig hydrauliczny bez maszynowni przystosowany daepiozu oséb niepetnosprawnych izé&
szpitalnych
e Udzwig: 1600 kg/ 21 os6b, pdkos¢ do 0,5m/s
* Przewidzi€ i zastosowaw windzie napd z zaworem proporcjonalnym.
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*  Wysoka¢ podnoszenia: 660-680 cm, cztery przystanki

» Kabina przelotowa: 1400x2450 mm, wysék@200 mm,

« Sciany boczne kabiny: blacha nierdzewna w kolore®stym

* Podloga: winylowa wykfadzina antyposlizowa w kokszzarym

e Sufit: blacha nierdzewna w kolorze srebrnymgswietleniem jarzeniowym za ostgmastrove

e Drzwi wewretrzne kabiny: drzwi teleskopowe 11002000 mm otamer na jedsn strore z blachy
nierdzewne;j

e Drzwi przystankowe: otwierane automatycznie, zdi stardzewnej szlifowanej z portalem z blachy
nierdzewnej, wymagania ppe- drzwi o odpornéci i szczelnéci ogniowej EI30. Zastosowalla windy
w warunkach pgarowych oraz w momencie zaniku zasilania, zjazdrkaba parter. Zastosowav
takich warunkach samoczynne otwieranie drzwi paprzewretrzy system podtrzymywania gutu.

*  Wyposaenie kabiny: projektuje sikabire wyposaona w elementy umdiwiajace korzystanie z windy
osobom niepetnosprawnym.

e Panel dyspozycji w kabinie i panele wezww przystankach: ze stali nierdzewnej.

* Przyciski paneli oznakowane znakami Braill'a dladlsiewidomych i wypos@mne w sygnalizagj
dyspozycji (lektor) oraz sygnalizgcjpowiadamiania sib ratunkowych poprzez system GSM.
Dodatkowo w panelu winny sznajdowa: wskanik przeciyzenia kabiny, wskanik pictra i cswietlenie
awaryjne

« Projektuje s} wyposaenie kabiny w przycisk alarmowy uruchami@j sygnalizagj dzwickowa.

»  Kabine windy naley wyposay¢ w porecz osrednicy @ 30 mm

3. SPRZET

Roboty mana wykon& przy wyciu sprztu zgodnego z instrukgjproducenta. Wykorzystywany sptz
musi by odpowiedni dla zastosowania i nie zeopogarsza jakosci i wykonania robét. Musi on odpowiatla
wykazowi znajdujcemu s¢ w ofercie wykonawcy oraz spetdiavymagania wymienione w poszczegolnych
Specyfikacjach Technicznych dla oklianych robét.

4. TRANSPORT

Dzwig transportowé zgodnie z instrukgj producentasrodkami transportu. Od Wykonawcy wymaga si
wykorzystywania wystarczagej ilosci pojazddw, tak aby dotrzymany zostat termin Zaizenia robdt. Pojazdy
musz by¢ wystarczajce dla zastosowania i nie wphgvaijemnie na jak& robot i transportowanych
materiatow.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wymagania ogélne

Wykonawca jest odpowiedzialny za wykonanie robotatkowitej zgodnéci z warunkami kontraktu, a
jakos¢ materiatdw i robocizny musi Kycatkowicie zgodna z dokumentagprojektowa, metodologirobot i
poleceniami Inspektora Nadzoru
Polecenia Inspektora Nadzorgdy wykonywane w czasie przez niego ckoaym. Jeeli warunek ten nie
zostanie spetniony, roboty mogzost& zawieszone. Wszelkie dodatkowe koszty z tego vejmile lkpda
ponoszone przez Wykonawc

5.2. Wymagania szczeg6towe

Pierwsa czynndacia, ktdrg nalery wykona jest demonta istniegcej windy elektrycznej wraz z jej
maszynowny i innymi urzdzeniami.
Po demontau istniepcej windy naley dokon& ogledzin pustego szybu windowego i dokénaceny stanu
technicznegdician n@nych szybu. Jd nie zostap stwierdzonezadne wyboczenia i sgania scian, mana
przysypi¢ do dalszych prac. W razie stwierdzenia uchgbmalezy je naprawd/zlikwidowac.
Istniejaca plyte podszybia izolowa przeciwwodnie /izolagj wywingé 50cm nasciany podszybia/zgodnie z
rysunkami architektury.
Zaleca s} monta dzwigu zgodnie z zaleceniami producenta przez wykKikalivanych w tym kierunku
pracownikéw
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Kontrola jakdci rob6t polega na ocenie kompletnbwykonanych robét, jej zgodieoi z dokumentag;
projektowg oraz wytycznymi producentaigu

7. OBMIAR ROBOT

Jednostl obmiarovy jest komplet urgdzenia

8. ODBIOR ROBOT

Odbior dwigu wykonany zostanie zgodnie z instrukpyoducenta.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Podstawy ptatnizi regulowane &da Umowg pomiedzy Zamawiagcym i Wykonawa

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Wykonawca jest zobowzany znéd obowizujace przepisy prawne wydawane zaréwno przez wtadze
panastwowe jak lokalne oraz inne regulacje prawne iyaghe, ktore $ w jakiejkolwiek sposob zwrany z
prowadzonymi robotami idulzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tyeyut i wytycznych w trakcie
realizacji robét.

Najwazniejsze z nich to:

e Dyrektywa Unijna 95/16/WE z 29 czerwca 1995 roksprawie zblienia praw pastw cztonkowskich

dotyczcych dwigow, zwana réwnig dyrektyws dzwigows

e Ustawa Prawo budowlane z dnia 7 lipca 1994 r. (DAWU 89/1994 poz. 414) wraz z jpoejszymi

Zmianami.

e Ustawa o planowaniu i zagospodarowaniu przestrzarmylnia 27 marca 2003 r. (Dz.U. Nr 80/2003)

wraz z péniejszymi zmianami.
e Ustawa o dospie do informacji osrodowisku i jego ochronie oraz o ocenach oddziahwana
srodowisko z dnia 9 listopada 2000 r. (Dz.U. Nr X80 poz. 1157).

« Rozporadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budotwacz dnia 19.12.1994 r. w sprawie
dopuszczenia do stosowania w budownictwie nowyckernzdw oraz nowych metod wykonywania
robét budowlanych (Dz.U. Nr 10/1995, poz. 48).

* Rozporadzenie Ministra Gospodarki, Pracy i Polityki Spaeej z dnia 8 grudnia 2005 r. w sprawie
zasadniczych wymagalla dwigéw i ich elementéw bezpiecastwa (Dz.U. Nr 263/2005, poz. 2198).

e Rozporadzenie Ministra Gospodarki, Pracy i Polityki Spaeej z dnia 29 palziernika 2003 r. w
sprawie warunkéw technicznych dozoru technicznegaakresie eksploataciji niektorych gizen
transportu bliskiego (Dz.U. Nr 193/2003, poz. 1890)



